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y seguir las precauciones y advertencias dadas para la instala-
cién. Esta Guia de Referencia Rapida esta editada para usua-
rios experimentados en el uso e instalacion de estos equipos.

f Precaucion: Leer cuidadosamente el manual del Inverter L300P

Terminales del Circuito de Potencia
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Terminales del Circuito de Control

| [L]1 [l I |
Ent. analég. Alim. Sal. légicas Alarma
Nombre Lo
TermE] Descripcion Rangos y Notas
P24 +24V para las entradas 24VCC, max. 100 mA
CM1 +24V comdn Com0n para 24V y entradas
FW,TH,1a5y FM. (Nota:
No es tierra)
PLC Comln para las entradas | Comdn para los terminales 1
l6gicas a5, puente a CM1 para
“sinking”, y a P24 para
“sourcing”

1, 2,3, 4,5 | Entradas l6gicas 27VCC méx. (usar P24 o una
inteligentes fuente externa referida al
(programables) terminal CM1), impedancia

de entrada 4.7kQ
FW Comando de 27VCC méx. (usar P24 o una
Directa/parada fuente externa referida al
terminal CM1), impedancia
de entrada 4.7kQ

11C—11A | Salidas inteligentes a relé | Contactos normal abiertos

12C—12A | (programable) 250VCA / 30VCC, 5A (carga re-

sistiva) max., 250VCA / 30VCC,
5A (carga inductiva) max.
Carga minima 5VCC, 5mA

TH Entrada para termistor Referencia: CM1, potencia
minima 100mwW

FM Salida PWM 0a10VCC, 1.2 mA max.,
50% de ciclo de actividad




Nombre

Terminal Descripcion Rangos y Notas
AM Salida analdg. de tension | 0 a 10VCC, 2 mA max.
AMI Salida analdg. de corriente | 4-20 mA, impedancia
nominal de carga 250Q2
L Comun para las entradas | Suma de las corrientes de Ol,
analégicas Oy H (retorno)
Ol Entrada analégica de Rango: 4 a 19.6 mA, 20 mA
corriente nominal
(e} Entrada analdgica de Rango: 0a 9.6 VCC, 10vCC
tension nominal, 12VCC max.,
impedancia de entrada 10 kQ
H +10V ref. analégica 10VCC nominal, 10 mA max.
ALO Contacto comun del relé | Contactos ALO-AL1, méx carga
_ resistiva = 250VCA 2A; 30VCC
AL1 Contacto del relé, normal | 8A; inductiva 250VCA, 0.2A;
cerrado en RUN 30VCC 0.6A
— Contactos ALO-AL2, max carga
AL2 Contacto del relé, normal | resistiva = 250VCA 1A; 30VCC

abierto en RUN

1A; inductiva = 250VCA, 0.2A;

30VCC 0.2A

Para ambos contactos, carga min.
=100VCA 10mA; 5VCC 100mA

Terminales del Puerto Serie

EJEIED

|— Resistor terminacién (-)
Resistor terminacién (+)

Envio/recep. (-) Negativo
Envio/recep. (+) Positivo



Diagrama Basico de Cableado

El siguiente diagrama muestra las conexiones de potencia y control para
una operacion bésica. EI comando externo opcional de Fwd y Rev para el
arranque y el potenciéometro para ajuste de velocidad.
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Operacion con el Teclado

Led Run/Stop Parameter Display

\ Led Program/Visual. Led Power

Led Alarma
® POWER

\ HITACHI / gaaru

Leds de unidades

RUNO oHz |— Hertz
ov o 1 Volts o Amperes
PRGO OA Jrw 4 (kW = ambos en

I ON), Porcentaje
® %

—— O

o]
N Led de
B potenciémetro

MIN MAX

O Q Potenciémetro
\\ §

Tecla funcién N Teclas Up/Dwn Tec.graba

Tecla run Tec. Stop/Reset

Led tecla Run habilit.

» LED de Run/Stop - ON cuando la salida del inverter estd en ON y el
motor esté desarrollando par (Modo Run) y OFF cuando el inverter
esta parado (Modo Stop).

» LED Programa/Visualizacién - Este LED esta en ON cuando el
inverter esta listo para editar parametros (Modo Programa). Estéa en
OFF cuando la pantalla esta visualizando parametros (Modo Visualiza-
cion). Ademas el LED PRG estara en ON mientras se esté visualizando
valores del pardmetro DOO1. (Cuando el teclado esta habilitado para
ajustar la frecuencia via A001=02, se puede editar la frecuencia de
salida del inverter desde FOO1 usando las teclas Up/Down.)

» LED de tecla Run habilitada - ON cuando el inverter esta listo para
responder a la tecla Run, OFF cuando la tecla esta inhabilitada.

» Tecla Run - Presionar esta tecla para arrancar el motor (EI LED de
tecla Run habilitada debe estar previamente encendido). El pardmetro
F004, Eleccion del Sentido de Giro, determina como girara el motor al
pulsar esta tecla (Run FWD o Run REV).

(continua en la préxima péagina...)



Tecla Stop/Reset - Presionar esta tecla para detener el inverter cuando
esta operando (desacelera seglin su programacion). Esta tecla también
repone la alarma.

Potenciémetro — Selecciona la velocidad del motor cuando se encuen-
tra habilitado.

LED de potenciémetro habilitado - ON cuando el potenciémetro esta
habilitado.

Pantalla — De 4-digitos, 7-segmentos, presenta los cddigos de los
parametros.

Unidaes: Hertz/Volts/Amperes/kW/% — Uno de estos LEDs estara
en ON indicando la unidad asociada al parametro mostrado. En el caso
de unidades de kW, ambos Leds, Volts y Amperes estaran en ON. Una
forma facil de recordarlo es que kW = (V x A)/1000.

LED de Power - Esta en ON cuando el equipo esta alimentado.

LED de Alarma - estd en ON cuando el inverter esta fuera de servicio.
Al reponer la alarma, este LED pasa a OFF nuevamente. Ver el
Capitulo 6 para mas detalles.

Tecla Funcion - Esta tecla permite navegar por el listado de
parametros y funciones para la carga de valores y su visualizacion.

Teclas Up/Down ( A v ) — Se usan para moverse alternativa-
mente hacia arriba o abajo en el listado de parametros y funciones
aumentando o reduciendo sus valores.

Tecla ( ) Grabar — Cuando la unidad estad en Modo Programa y el
operador esta editando parametros, al presionar la tecla Store, los
valores se graban en la EEPROM. El Gltimo parametro editado es el
que aparecera al volver a encender el equipo.



Mapa de Navegacion del Teclado
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Test de Arranque
El proceso del Test de Arranque usa un minimo de parametros para arran-
car el motor. El proceso describe dos métodos alternativos de comando
del inverter: via teclado o via terminales l6gicos.

« Controlar los cableados de alimentacion y al motor (ver diagrama de
pag 4).

« Sise usan los terminales l6gicos, verificar que sea correcta la conexion
a [FW], [CM1], [H], [O] y [L] segun el diagrdma de la pag 4.

« Reversa [RV] (por defecto en el terminal [8]) es opcional.

I . Via Terminales
Paso Descripcion Via Teclado Légicos
1 | Seleccion de la fuente | A001 =00 A001 =01,
de ajuste de velocidad | (Potenciémetro) | entrada [H-O-L]
2 | Seleccion de la fuente | AO02 = 02 A002 = 01,
de comando de Run (Tecla Run) Terminal [FW]
Seleccion de la fuente — C008 =01,
de comando de Run Terminal [RV]
Ajuste de la f. base A003 = 60
4 | Ajuste del N. de polos | H004 = 4 (defecto), cambiar sélo si su
(27141618) motor es diferente
5 | Visualizacion de la Acceder a D001, presionar la tecla
frecuencia de salida Func, la pantalla mostrara 0.00
6 | Control de seguridad | Desconectar la carga del motor
Poner el poten- Asegurarse que la
ciémetro en la tension entre
posicion MIN [O]—[L] =0V
7 |Comandode Runen | Presionar latecla |Poneren ON el
Directa Run terminal [FW]
8 | Incrementar la Girar el pot. en Aumentar la
velocidad sentido horario tension en [O]
9 | Reducir la velocidad | Girar el pot. en Reducir la tension
sentido antihorar. | en [O]
10 | Parar el motor Presionar la tecla | Poner en OFF el
Stop terminal [FW]
11 | Giro en Reversa — Poner en ON el
(opcional) terminal [RV]
12 | Parar el motor — Poner en OFF el

terminal [RV]




Cdédigos de Error

El Inverter serie L300P saldra de servicio por sobre corriente, sobre ten-
sion y baja tension para proteger al inverter. La salida al motor se corta,
por lo que el motor girard libre hasta parar. Apretar la tecla Stop/Reset
para reponer el equipo y cancelar el error.

Cdédigo Basico de Errores

Cod.
o Nombre Causa(s) Probable(s)
E,l_';r Sobre corriente a velocidad |« Salida del inverter en corto circuito
constante « Rotor del motor bloqueado
— - « Carga muy pesada
Efj2 | Sobre corriente en « Motores de dos tensiones conectados
desaceleracion incorrectamente
; Nota: El SJ300 cortara por sobre co-
[l ] Sobre corriente en h : .
£03 aceleracion rriente al 200% de su corriente nominal
E'I_'}LII Sobre corriente en otras « Tension de CC (A054), valor muy alto
condiciones « Transformador de corriente / ruido
Ens Proteccién de sobre carga « Lafuncién térmica electrénica detecta
la sobre carga en el motor
Ens Sobre carga en el resistor de | ¢ El resistor de frenado regenerativo
frenado regenerativo excedid la relacion de utilizacién
E,l_'[‘,' Proteccién contra sobre « Latension en el bus de CC excede el
tension valor méaximo
E,l_'g Error de EEPROM « La EEPROM presenta problemas de
ruido, alta temperatura, etc.
Eng Baja tension « Latension en el bus de CC baja a
menos de los valores minimos de uso
=0 Error de CT « Ruido eléct. elevado cerca del inverter
(transformador de corriente) | « Falla en los transformadores CT
n Error de CPU « Error interno en la CPU
E12 Disparo externo « Deteccion de sefial externa [EXT]
E13 USP (Proteccion contra « Si (USP) esté habilitado, el equipo
arranques intempestivos) saldra de servicio si se lo alimenta con
el comando de Run conectado
Eq Falla a tierra « Detecta una falla a tierra entre el
inverter y el motor. Esta proteccion es
s6lo para el inverter. No es apta para
proteccion humana.
E;ﬂ‘ Sobre tension de entrada « Valor mayor al especificado por mas
- de 60 seg. en Modo Stop
Eis Falta instantanea de « No hay tension por > 15ms o
potencia > B002... el inverter re arranca o ¢/Run
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o Nombre Causa(s) Probable(s)
=21 Nivel térmico del inverter + Latemperatura interna del inverter es
- mayor al umbral especificado
E73 Error de compuerta « Ocurri6 un error interno (CPU /
- comunicacion con IC)
E24 Deteccién de falta de fase « Se perdi6 alimentacion en una de las
tres fases
[ ] Error de IGBT « Circulacion de alta corriente
cCIu : .
instantanea por uno de los IGBT
E35 Termistor * Laentrada de termistor [THM] y
- [CM1], registra temperatura > al umbral
——-- Indicacion de espera a * Labaja tension hace que el inverter
recuperar la tension de corte la salida la motor y trate de re
alimentacion arrancar. Si no lo logra, sale de servicio.
oooo | Rearranque automatico y » Elinverter re arrancara, anteun
falta de fase evento de sobre corriente, sobre tension,
baja tension o falta de fase.
EEX Error en expansion #1 « Ocurrion un error en las tarjetas de
expansion 1 0 2, o en sus terminales de
E7X Error en expansion #2 conexion. Por favor referirse a los
INn respectivos manuales.

Cdédigos de Estado de los Errores

El digito a la derecha del punto decimal del cédigo de error (E07.) indica
el estado del inverter al evento. Usar las teclas Up y Down para rolar por
las condiciones de estos parametros.

Cad. Estado del Cod. Estado del L .
estado inverter estado inverter Condiciones de disparo
---0 Reset ---5 0 parado T Cédigo de error
---1 Parado --- &5 | Arrancando Q Frec. de salida
--- 7 | Desace- ---7 Frenado por | Corriente de motor

: leracion : cc
- — Tension de CC
---3 Velocidad --- 5 | Restriccion de Q
- constante . sobre carga Tiempo de Run
--- L | Aceleracion i Tiempo en ON

10



Retornando a los Ajustes por Defecto

Accién Pantalla Funcién/Parametro

. - - - |[Elegirel grupo “B”
Presionar , Q 0 Q b girelgrup
segun se necesite.

] 7177 |Primer parametro del
Presionar Iatecla@ . LUGOT grupo B

4 0 8 5 | Pais de origen para la
Pres./mantener O hasta... inicializacion

. . {7 2 |00 =Japon
Presionar @ . Siel ajuste es YEolo1= Eupropa
correcto ir al paso siguiente 02 =USA
Para cambiar el cddigo, presionar Q 0 O ; luego p/grabar.

] 4 085 | Codigo de pais elegido
Preslonar . para inicializacion
Presionar O 4 8 8 Y | Funcion de inicializacion
bresi £ 0 | 0 = inicializacion deshab.,

resionar . s6lo borra la historia

] 77 | 1=inicializacion

[ ore
Presionar O . habilitada

] 4 0 8 Y | Ahorase puede proceder a

Presionar . la inicializacién

Iy Primera parte de la
Pres./mantener Q y O |e08Y secuencig, la“B”

comienza a titilar
luego pres./mantener .

No soltar todavia.

7 8 Y | Laindicacion completa
Pres./mantener @ (stop) |46 649 “B084” comienza a titilar
por 3 segundos.
7 E !} | Se mostrara el pardmetro
=) oo .
Soltar @ (STOP). -~ | por defecto elegido
{115 A | durante la inicializacion
/007 |Unavez completada la.
Soltar ' y @ 21| secuencia, se presentara
todas juntas. esta indicacion

11




Tabla de Parametros

Grupo “D”: Funciones de Visualizacion

Parametros de Visualizaciéon

lz:uérlic.. Nombre / Descripcion Unid.
D001 | Frecuencia de salida Hz
D002 | Corriente de salida A
D003 | Sentido de giro —
Il @ Eﬂ
(| I
Directa Stop Reversa
Direccion
D004 | Variable de proceso (PV), realimentacion del PID %
D005 | Estado de los terminales inteligentes de entrada —
ON
ﬂ% [| OFF
8FW7 6 54 32 1
Terminal Numero
D006 | Estado de los terminales inteligentes de salida —
Hg H EI I] |] OFF
AL 1514 1312 11
Terminal Numero
D007 | Visualizacion de la frecuencia modificada Def.
(frecuencia de salida x factor B086) por el
usuario
D012 | Par de salida %
D013 | Tension de salida 000.0
D014 | Potencia kW
D016 | Tiempo acumulado de RUN horas
D017 | Tiempo acumulado de ON horas
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Historia'y Errores de Programacion

Func. P .
cod. Nombre / Descripcion Unid.

D080 | Cantidad — niumero acumulado de eventos de disparo | Evento

D081 | Histdrico — evento 1 (Ultimo) — ver mapa debajo —

D082 | Histdrico — evento 2 (anterior) — ver mapa debajo —

D083 | Histdrico — evento 3 (anterior) — ver mapa debajo —

D084 | Historico — evento 4 (anterior) — ver mapa debajo —

D085 | Historico — evento 5 (anterior) — ver mapa debajo —

D086 | Historico — evento 6 (anterior) — ver mapa debajo —

D090 | Errores de programacion, codigo presentado —
(ver pag 31 para acceder al listado)
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Las tablas de parametros ajustables por el usuario sigue esta convencién:

» Algunos parametros tienen su equivalente en el 2do motor, indicado
por los cadigos x2xx en la columna de la izquierda.

« Algunos parametros especifican un codigo opcional. Donde sea aplica-
ble, los cédigos opcionales se listaran en la columna Nombre/
Descripcion.

« Los valores por defecto son aplicables a todos los modelos indicados
en las columnas... —FE2 (Europa) / — FU2 (U.S.A.) / —FR (Japon).

» Algunos pardmetros no pueden ser editados en Modo Run y otros estan
prohibidos por la funcién (B031). Si tiene dudas, detenga el inverter y
consulte el manual para mas detalles.

Grupo “F”": Perfil de los Parametros Principales

00 Directa « 01 Reversa

Valor por
Func. i Defecto Valor
cod. NEmIS( e IEE o —FE2/-FU2/ | ajuste
-FR
F001 | Frecuencia de salida 0.00
F002 | Tiempo de aceleracion (1) 30.0/60.0/
30.0
F202 | Tiempo de aceleracion (1), 2do motor 30.0/60.0/
30.0
F003 | Tiempo de desaceleracion (1) 30.0/60.0/
30.0
F203 | Tiempo de desaceleracion (1), 2do motor 30.0/60.0/
30.0
F004 | Sentido de giro por teclado 00
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Grupo “A”: Funciones Comunes

Valor por
Func. Lo Defecto Valor
cod. eiois ! Desalalon —FE2/_FU2/ | ajuste
-FR

A001 | Fuente de ajuste de frecuencia 01/01/00

« 00 Potencidmetro del teclado

« 01 Terminalesde control

« 02 Funcion F001

« 03 Puerto serie RS485

* 04 Expansion # 1

« 05 Expansion # 2
A002 | Fuente de comando de RUN 01/01/02

« 01 Terminal FW o RV (asignable)

« 02 Tecla Run, del operador o del teclador

« 03 Puerto serie RS485

« 04 Expansion # 1

« 05 Expansion # 2
A003/ | Frecuencia base 50./60./60.
A203
AQ04/ | Frecuencia maxima 50./60./60.
A204
A005 | Seleccion por terminal [AT] 00

* 00 Seleccion entre [O] y [Ol] con [AT]

* 01 Seleccién entre [O] y [O2] con [AT]
A006 | Seleccion por terminal [02] 00

« 00 No suma, [02] y [OI]

« 01 Suma de [O2] y [OI], suma negativa (refer-

encia inversa) inhibida

« 02 Suma de [02] y [Ol], suma negativa (refer-

encia inversa) permitida
A011 | [O]-[L] inicio del rango activo de frecuencia 0.00
A012 | [O]-[L] fin del rango activo de frecuencia 0.00/60.0/

0.00

A013 | [O]-[L] inicio del rango activo de tensién 0.
A014 | [O]-[L] fin del rango activo de tension 100.
A015 | [O]-[L] habilitacién del inicio del rango de frec. 01

« 00 Usa A011 como inicio

¢ 01Usa0OHz
A016 | Constante de tiempo del filtro de frecuencia 8.
A019 | Multi-velocidad 00

« 00 Binario; hasta 16-estados usando
4 terminales inteligentes

« 01 bit simple; hasta 8-estados usando
7 terminales inteligentes

15




Valor por

Func. i Defecto Valor
cod. NEmIS( e IEE o —FE2/-FU2/ | ajuste
-FR
A020/ | Multi-velocidad 0.00
A220
A021 | Multi-velocidad 0.00
to (para ambos motores)

A035
A038 | Frecuencia de salto “jogging” 1.00
A039 | Modo de parada del “jogging” 00

« 00 Giro libre del motor, “jogging” deshabili-

tado en run

* 01 Desaceleracion controlada, “jogging”

deshabilitado en run

* 02 Freno por CC al parar, “jogging” deshabili-

tado en run

« 03 Giro libre del motor, “jogging” siempre

activo

* 04 Desaceleracion controlada, “jogging”

siempre activo

* 05 Freno por CC al parar, “jogging” siempre

activo
A041/ | Seleccion del método de ajuste se par 00
A241 |« 00 Manual

* 01 Automético
A042/ | Valor del ajuste manual de par 1.0
A242
A043/ | Frecuencia de aplicacion del ajsute manual de 5.0
A243 | par
A044/ | Caracteristica V/f 00/01/00
A244 |« 00 V/f, par constante

« 01 V/f, par variable

» 02 VI, ajuste libre
A045 | Ajuste de la ganancia V/f 100.
A051 | Habilitacion del freno por CC 00

* 00 Dishabilitado  + 01 Habilitado
A052 | Frecuencia de aplicacion de CC 0.50
A053 | Tiempo de espera a la aplicacion de CC 0.0
A054 | Tension de CC en la desaceleracion 0.
A055 | Tiempo de aplicacién de CC 0.0
A056 | Deteccidn por nivel o por flanco de la aplicacion 01

de CC por terminal [DB]
A057 | Tensién de CC para el arranque 0.
A058 | Tiempo de aplicacion de CC para el arranque 0.0
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Valor por

Func. g Defecto Valor
cod. NN [ BT —FE2/-FU2/ | ajuste
-FR
A059 | Frecuencia de portadora en la aplicacion de CC 3.0
A061/ | Limite superior de frecuencia 0.00
A261
A062/ | Limite inferior de frecuencia 0.00
A262
A063 | Frecuencia central de salto 0.00
A065
A067
A064 | Histéresis en el salto de frecuencia 0.50
A066
A068
A069 | Frecuencia de pausa en aceleracion 0.00
AOQ70 | Tiempo de pausa en aceleracion 0.0
A071 | Habilitacion del PID 00
« 00 PID OFF
« 01PID ON
A072 | Ganancia proporcional (PID) 1.0
A073 | Ganancia integrativa (PID) 1.0
A074 | Ganancia derivativa (PID) 0.0
A075 | Factor de conversion de PV 1.00
A076 | Fuente de ajuste de PV: 00
« 00 Terminal [OI] (corriente)
¢ 01 Terminal [O] (tensi6n)
A081 | Seleccion de la funcion AVR 00/00/02
« 00 AVR habilitada * 01 AVR deshabilitada
« 02 AVR habilitada excepto en desaceleracion
A082 | Seleccion de la tension AVR 230]230|
200
400 | 460 |
400
A085 | Seleccion del modo de operacion 00
« 00 Normal
« 01 Ahorro de energia
« 02 Aceleracion/desaceleracion éptima
A086 | Modo de ajuste del ahorro de energia 50.0
A092/ | Tiempo de aceleracion (2) 15.0
A292
A093/ | Tiempo de desaceleracién (2) 15.0
A293
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Valor por

Func. i Defecto Valor
cod. NEmIS( e IEE o —FE2/-FU2/ | ajuste
-FR

A094/ | Seleccion del método de cambio de Acel2/ 00
A294 | Desacel2

* 00 por terminal de entrada, 2CH

01 por frecuencia
A095/ | Frecuencia de cambio de Acel 1 a Acel 2 0.0
A295
A096/ | Frecuencia de cambio de Desacel 1 a Desacel 2 0.0
A296
A097 | Seleccion de la curva de aceleracion 00

* 00 Lineal * 01 Tipo S

* 02 Tipo U * 03 Tipo U

invertida

A098 | Seleccion de la curva de desaceleracion 00

00 Lineal « 01 Tipo S

* 02 Tipo U « 03 TipoU

invertida
A101 | [OI]-[L] inicio del rango activo de frecuencia 0.00
A102 | [OI]-[L] fin del rango activo de frecuencia 0.00/60.00
/0.00

A103 | [OI]-[L] inicio del rango activo de corriente 20.
A104 | [OI]-[L] fin del rango activo de corriente 100.
A105 | [OI]-[L] seleccién del inicio del rango de frec. 01

¢ 00 Usa A101 como inicio * 01Usa OHz
Al111 | [O2]-[L] inicio del rango activo de frecuencia 0.00
Al12 | [02]-[L] fin del rango activo de frecuencia 0.00
Al13 | [02]-[L] inicio del rango activo de tension -100.
Al14 | [02]-[L] fin del rango activo de tension 100.
A131 | Ajuste se la constante de la curva de aceleracion 02
A132 | Ajuste de la constante de la curva de 02

desaceleracion
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Grupo “B”: Funciones de Ajuste Fino
Valor por
Func. P Defecto Valor
cod. TN BESHTEe —FE2/-FU2/ | ajuste
-FR
B001 | Seleccion del modo de re arranque automatico 00
« 00 Alarma, re arranque deshabilitado
« 01 Re arranque a OHz
» 02 Reasume la operacion luego de igualar
frecuencia
« 03 Reasume igualando frecuencia, luego
desacelera y para, indicando error.
B002 | Tiempo disponible de baja tension 1.0
B003 | Tiempo de espera antes de re arrancar 1.0
B004 | Habilitacion de la alarma por falta / baja tension 00
« 00 Deshabilitada  + 01 Habilitada
« 02 Deshabilitada en parada y desaceleracion
B005 | Numero de re arranques ante eventos de falta / 00
baja tensién
« 00 16 veces « 01 Siempre
B006 | Habilitacion de la deteccion de falta de fase 0.00
+ 00 Deshabilitada — no dispara
« 01 Habilitada — dispara
B007 | Umbral de frecuencia de re arranque 1.0
B012/ | Nivel térmico electronico I nominal de
B212 cada Inverter
B013/ | Caracteristica térmica electronica 01/00/00
B213 |+ 00 Par reducido  + 01 Par constante
« 02 Ajuste libre V/f
B015 | Frecuencia 1 del ajuste libre 0.
B016 | Corriente 1 del ajsute libre 0.0
B017 | Frecuencia 2 del ajuste libre 0.
B018 | Corriente 2 del ajsute libre 0.0
B019 | Frecuencia 3 del ajuste libre 0.
B020 | Corriente 3 del ajsute libre 0.0
B021 | Modo de operacion de la restriccion de s/carga 01
00 Deshabilitado
« 01 Habilitado p/acel. y velocidad constante
« 02 Habilitado sélo para velocidad constante
B022 | Valor de la restriccion de sobre carga I nominal x
1.20/1.10/
1.20

19




Valor por

Func. i Defecto Valor
cod. NEmIS( e IEE o —FE2/-FU2/ | ajuste
-FR
B023 | Relacion de desaceleracion en la restriccion 1.00/15.00
/1.00
B024 | Modo de operacion de la restriccion de s/carga 2 01
* 00 Deshabilitado
01 Habilitado p/acel. y velocidad constante
02 Habilitado s6lo para velocidad constante
B025 | Valor de la restriccion de sobre carga 2 1 nominal
x1.20
B026 | Relacion de desaceleracion en la restriccion 2 1.00
B031 | Seleccion del modo de bloqueo de software 01
* 00 acceso bajo nivel, [SFT] bloquea edicion
* 01 acceso bajo nivel, [SFT] bloquea edicion
(excepto FO01 y multi velocidades)
* 02 No hay acceso a la edicion
» 03 No hay acceso a la edicién (excepto FO01 y
multi velocidades)
« 10 Alto nivel de accseo, incluyendo B031
B034 | Advertencia de tiempo de Run/alimentacion 0.
B035 | Restriccién del sentido de giro 00
00 Habilitado para ambas diercciones
« 01 Habilitado s6lo para directa
02 Habilitado s6lo para reversa
B036 | Seleccion de la tension de arranque reducida 06
» 00 Baja
* 01, 02, 03, 04, 05 (media)
* 06 Alta
B037 | Restriccién de las funciones en pantalla 00
* 00 Todas
01 Sélo las funciones utilizadas
02 Sélo las seleccionadas por el usuario
(configuradas con U01 a U12)
B080 | Ajuste del terminal analégico [AM] 180
B081 | Ajuste del terminal analégico [FM] 60
B082 | Ajuste de la frecuencia de inicio 0.50
B083 | Ajuste de la frecuencia de portadora 3.0
B084 | Modo de inicializacion (pardmetros o histdricos) 00
* 00 Borra la historia
« 01 Inicializa parametros
02 Borra la historia e inicializa parametros
B085 | Pais de inicializacion 01/02/00

* 00 Japén « 01 Europa
* 02 USA « 03 (reservado)
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Valor por

Func. g Defecto Valor
cod. NN [ BT —FE2/-FU2/ | ajuste
-FR

B086 | Factor de conversion de frecuencia 1.0
B087 | Habilitacion de la tecla STOP 00

« 00 Habilitada 01 Deshabilitada
B088 | Re arranque luego de FRS 00

« 00 Re arranque desde 0 Hz

« 01 Re arranque desde que se igual6 la

velocidad dek motor
B090 | Relacion de uso del frenado dindmico 00
B091 | Seleccion del modo de parada 00
B092 | Control de ventiladores 00

« 00 Siempre en ON

« 01 En ON durante Run, OFF durante Stop
B095 | Control del frenado dindmico 00

« 00 Deshabilitado

« 01 Habilitado s6lo en RUN

« 02 Siempre habilitado
B096 | Nivel de activacion del frenado dindmico 360/

720

B098 | Proteccion por termistor 00

00 Deshabilitado

« 01 Habilitado — Termistor PTC

¢ 02 Habilitado — Termistor NTC
B099 | Ajsute del nivel del termistor 3000
B100 | Ajsute libre V/f, frecuencia (1) 0.
B101 | Ajsute libre V/f, tension (1) 0.0
B102 | Ajsute libre V/f, frecuencia (2) 0.
B103 | Ajsute libre V/f, tension (2) 0.0
B104 | Ajsute libre V/f, frecuencia (3) 0.
B105 | Ajsute libre V/f, tension (3) 0.0
B106 | Ajsute libre V/f, frecuencia (4) 0.
B107 | Ajsute libre V/f, tension (4) 0.0
B108 | Ajsute libre V/f, frecuencia (5) 0.
B109 | Ajsute libre V/f, tension (5) 0.0
B110 | Ajsute libre V/f, frecuencia (6) 0.
B111 | Ajsute libre V/f, tension (6) 0.0
B112 | Ajsute libre V/f, frecuencia (7) 0.
B113 | Ajsute libre V/f, tension (7) 0.0
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Grupo “C”: Funciones de los Terminales Inteligentes

Valor por

Fcuérlic.. Nombre / Descripcion _F[é%f/ﬁ:t[))z/ ;ﬁlgt'é
—FR
C001 | Terminal [1], funcién 33 opciones 18
Co02 | Terminal (2], funcion | seuione v Jos 16
C003 | Terminal [3], funcién TxolgEEIZC/)ixFUZ) 03/13/03
C004 | Terminal [4], funcién (ver pag 27) 02
C005 | Terminal [5], funcién 01
CO011 | Terminal [1], estado « 00 Normal 00
C012 | Terminal [2], estado ?b(i)elrt,i])o[m% 00
CO13 | Terminal [3], estado cerrado [NC] 00/01/00
CO014 | Terminal [4], estado 00
CO015 | Terminal [5], estado 00
CO019 | Terminal [FW], estado 00
C021 | Terminal [11], funci6n 12 opciones 01
C022 [ Terminal [12], Funcion | seuione s los 00
C026 | Relé de alarma, funcion TxOFdEEIZC/)ixFUZ) 05
(ver pag 28)
C027 | Sefial para [FM] 7 opciones 00
C028 | Seal para [AM] rarors 5) 00
C029 | Sefial para [AMI] 00
CO031 | Terminal [11], estado « 00 Normal 00
C032 | Terminal [12], estado ?b(i)elrt,i])o(r';lnoag 00
C036 | Relé de alarma, estado cerrado (NC) 01
C040 | Modo de la sefial de salida de sobre carga 01
* 00 Durante acel/desacel
* 01 Durante velocidad constante
C041 | Ajuste del nivel de sobre carga I nominal de
cada Inverter

C042 | Arribo a frecuencia para aceleracion 0.00
C043 | Arribo a frecuencia para desaceleracion 0.00
C044 | Nivel de desviacion del lazo PID 3.0
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Valor por

Func. g Defecto Valor
cod. NN [ BT —FE2/-FU2/ | ajuste
-FR
C061 | Alarma térmica electrénica, nivel 80.
C070 | Método de comunicacion 02
« 02 Operador digital + 03 RS485
« 04 Expansion #1
« 05 Expansion #2
CO071 | Velocidad de comunicacion 04
« 02 (Test) « 03 2400bps
« 04 4800bps « 05 9600bps
« 06 19200bps
CO072 | Direccion 1.
CO073 | Largo de la comunicacién 7
« 07 7-bits 08 8-bits
CO074 | Seleccién de la paridad 00
« 00 Sin paridad ¢ 01 Paridad “even”
02 Paridad “odd”
CO075 | Bit de stop 1
011 stop bit * 02 2 stop bits
CO078 | Tiempo de espera a la comunicacion 0.
C081 | Calibracion de la entrada [O] Ajustado en
fabrica
C082 | Calibracion de la entrada [OI]
C083 | Calibracion de la entrada [02]
C085 | Ajuste de la entrada por termistor 105.0
C086 | Ajuste del terminal [AM] 0.0
C087 | Ajuste del terminal [AMI] 80.
C088 | Ajuste del terminal [AMI] Ajustado en
— fabrica
C121 | Calibracion del cero de [O]
C122 | Calibracion del cero de [Ol]
C123 | Calibracion del cero de [02]
C091 | Habilitacién del modo “Debug” 00
« 00 Mostrado « 01 No mostrado
C101 | Memorizacion del Up/Down 00

« 00 Borra el dltimo ajuste (regresa a FO01)
¢ 01 Guarda el ultimo ajuste de UP/DWN
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Valor por

Func. i Defecto Valor
cod. NEmIS( e IEE o —FE2/-FU2/ | ajuste
-FR
C102 | Seleccion del modo Reset 00
* 00 Cancela el disparo en la transicion a ON,
detiene el inverter si estaba en Run
« 01 Cancela el disparo en la transicién a OFF,
detiene el inverter si estaba en Run
» 02 Cancela el disparo en la transicién a ON,
no afecta el modo Run
C103 | Re arranque luego del reset 00
* 00 Re arranca desde 0 Hz
» 01 Reasume luego de igualar frecuencias
Grupo “H”": Constantes del Motor
Valor por
Func. A, Defecto Valor
céd. el fe) DEsa e ~FE2/-FU2/ | ajuste
—FR
HO003/ | Potencia del motor Ajustado en
H203 fabrica
HO004/ | Ajuste de los polos del motor 4
H204 |+ 2 polos « 4 polos
* 6 polos « 8 polos
HO06/ | Constante de estabilizacion del motor 100.
H206
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Grupo

“P”: Funciones de la Tarjetas de Expansion

Func.
Caod.

Nombre / Descripcion

Valor por
Defecto
-FE2/-FU2/
-FR

Valor
ajuste

P001

Error en el modo de operacién de expansion #1
« 00 Dispara (detiene el motor)
01 Continua operando

00

P002

Error en el modo de operacion de expansion #2
« 00 Dispara (detiene el motor)
« 01 Continua operando

00

P044

“Watchdog timer” para DeviceNet

1.00

P045

Accion del inverter ante error de comunicacion
DeviceNet

00 Dispara

01 Desacelera y dispara

02 lguala la Gltima velocidad

03 Giro libre del motor

04 Desacelera y para

01

P046

DeviceNet I/O: instancia nimero

21

P047

DeviceNet I/O: instancia nimero

71

P048

Modo de accién del inverter en DeviceNet
00 Dispara

01 Desacelera y dispara

02 lguala la Gltima velocidad

03 Giro libre del motor

04 Desacelera y para

01

P049

Polos del motor para DeviceNet

0

P050

« Frecuencia de salida ante la pérdida de sefial
analdgica (s6lo para los modelos —xFE2/-xFU2)
« 00 Frecuencia de salida forzada a 0 Hz;
500ms de espera para recobrar operacion

« 01 Frecuencia de salida forzada a 0 Hz; no hay
tiempo de espera para recobrar operacion

« 02 Frecuencia de salida forzada a A004

« 03 Frecuencia de salida forzada a A020/A220

00/00/—
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Grupo “U”: Funciones Seleccionables por el Usuario

'Elglic_' Nombre / Descripcion Vsle(;gc’;gr ;ﬁlgt'é
U001 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U002 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U003 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U004 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U005 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U006 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U007 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U008 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U009 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U010 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U011 | Funcion elegida, D001 a P049 no
U012 | Funcion elegida, D001 a P049 no
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Listado de los Terminales Inteligentes de Entrada

Simbolo Cod. Nombre del Terminal
RV 01 Reversa Run/Stop
CF1 02 Multi-velocidad, Bit 0 (LSB)
CF2 03 Multi-velocidad, Bit 1
CF3 04 Multi-velocidad, Bit 2
CF4 05 Multi-velocidad, Bit 3 (LSB)
JG 06 “Jogging”
DB 07 Terminal de inyeccién de CC
SET 08 Datos del segundo motor
2CH 09 2do estado de acelerac./desacelerac.
FRS 11 Giro libre del motor
EXT 12 Disparo externo
USsP 13 Proteccion contra arranque intempestivo
Cs 14 Conmutacion a fuente comercial
SFT 15 Bloqueo de software
AT 16 Seleccion de la entrada tensién/corriente
RS 18 Reset
STA 20 Arranque (por tres cables)
STP 21 Parada (por tres cables)
F/IR 22 FW, RV (por tres cables)
PID 23 PID ON/OFF
PIDC 24 Reset del lazo PID
up 27 Funcién remota de UP
DWN 28 Funcién remota de DWN
ubC 29 Funcién remota de borrado
OPE 31 Control por operador
SF1-SF7 | 32-38 | Multi-velocidad bits 1a 7
OLR 39 Restriccion de sobre carga
ROK 49 Run habilitado para FW/RV
(s6lo modelos —xFU2 y —xFE2)
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Listado de los Terminales Inteligentes de Salida

Simbolo Caod. Nombre del Terminal
RUN 00 Sefial de Run
FAl 01 Arribo a frecuencia 1 — veloc. constante
FA2 02 Arribo a frecuencia 2 — sobre frecuencia
oL 03 Aviso de sobre carga
oD 04 Desviacion del lazo PID
AL 05 Alarma
FA3 06 Arribo a frecuencia 3 — a frecuencia
IP 08 Falta instantanea de potencia
uv 09 Baja tension
RNT 11 Tiempo excedido de Run
ONT 12 Tiempo excedido de ON
THM 13 Sefial de alarma térmica
RMD 27 Visualizacion de la fuente de comando
de Run
(s6lo modelos —xFU2 y —xFE2)
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Configuracion de la Entrada Analégica
La siguiente tabla presenta los parametros a ajustar para las distintas
entradas analdgicas.

T | Rnda | gmenede | (ntads
00 00 OFF [OT—T1L] X X
ON [O1] —[L] X X

01 OFF [0]1—L] X X

ON [02] —[L] X \Y

01 00 OFF [01—L] [02] —[L] X
ON [on—IL | [o21—Iu X

01 OFF [0]1—L] [02] —[L] X

ON [02] —[L] X \Y

02 00 OFF [0]1—L] [02] —[L] v
ON [on—IL | [o21—Iu v

01 OFF [0]1—L] [02] —[L] v

ON [02] —[L] X \Y

La tabla abajo, se aplica cuando la funcién [AT] no esta asignada a ningdn
terminal inteligente de entrada. El ajuste A005, normalmente usado junta-
mente con la entrada [AT], es ignorada.

“Trim” Disponib. de
Comando
A006 | A5 | [AT] | Externode | Entradap! (Reﬁ\t/ff:fsfz1
Frecuencia | "Ereciencia bipolar)
| — | o [oT-0 ] x v
ignad
01 — |aningin | _sumade | [02]—I[] X
terminal | [O] —IL1y
de [OI]—IL]
02 — entrada) Suma de [02] —[L] v
[O] —[L]y
[0 — [L]
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Listado de las Funciones Analégicas de Salida
La tabla siguiente muestra las 7 funciones disponibles de asignar a los ter-
minales de salida analégica:

« Terminal [FM], opci6n ajustada por C027
« Terminal [AM], opcion ajustada por C028
« Terminal [AMI], opcién ajustada por C029

Opcion | Nomnre de Foyef@ Rango de la Sefial
Caod. Funcién Reselipeen correspondiente
00 Frecuencia de | Velocidad del motor, 0 a méx. frecuencia en Hz
salida representada por una
sefial PWM
01 Corriente de Corriente del motor (% de | 0 a 200%
salida la corriente méaxima del
inverter), representada
por una sefial PWM
03 Frecuencia de | Frecuencia de salida 0 a méx. frecuencia en Hz
salida (digital) | (disponible s6lo en el
terminal [FM])
04 Tension de Tension de salida al motor | 0 a 100%
salida
05 Potencia Potencia de entrada 0 a 200%
06 Nivel térmico | Porciento de la sobre 0 a 100%
de sobre carga | carga electrnica
07 Frecuencia Generador interno de la 0 a méx. frecuencia en Hz
LAD rampa de frecuencia
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Cédigos de Error de Programacioén

El operador digital de inverter L300P muestra cédigos especiales (comen-
zando con el caracter &' ) que indican errores de programacion. Estos
errores existen cuando un pardmetro entra en conflicto con el rango méax-
imo permitido de un parametro(s) relacionado(s). Notar que la frecuencia
(velocidad) en tiempo real puede causar conflicto en algunas situaciones.
Si existe un conflico, un cédigo de error aparecera en la pantalla, o bien se
puede ver luego en la funcién D090 en el Modo Visualizacion. Ademas,
el Led PGM titilara cuando se esté en programacion. Estas indicaciones
desapareceran cuando el pardmetro recupere el rango correcto.

Codigo de error

Codigo de funcién o
parametro fuera de

Rango definido por...

rango <, > | Parametro base

BooiL2o A0617A261 > A004 7 A204

HO02 5202 A062 / A262 >

oo4v 204 A003/ A203 >

0058205 F001, A020 / A220 >

005820 A021 to A035 >
HO012 8212 A062 | A262 > A061 / A261
OIS 5215 F001, A020 / A220 >
HOI5 5215 A021 to A035 >
H0218221 A061 / A261 < A062 / A262
HO255225 F001, A020 / A220 <
HO0318231 A061/ A261 < B082
HO032 82372 A062 / A262 <
HO35 8235 F001, A202 / A220 <
=035 A021 to A035 <
H037 A038 <
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Cadigo de funcién o Rango definido por...
Cadigo de error parametro fuera de
rango <, > Parametro base
GOBSHZB5  |FonAmAm |l Asia
HOGE T Ern el
H'l_";g] HLJg] A061/ A261 > B112
HI_'IS'E’ HE’BE’ A062 / A262 >
HI_'!S'S HEJBS F001, A020 / A220 >
IL']_C,"S A021 to A035 >
yiil B106. 106,110 |
B102, B104, B106, < B100
B108, B110
B100 > B102
B104, B106, B108, <
B110
B100, B102 > B104
B106, B108, B110 <
B100, B102, B104 > B106
B108, B110 <
B100, B102, B104, > B108
B106
B110 <
B100, B102, B104, > B110
B106, B108
H]‘_DL"' B017, B019 < B015
B015 > B017
B019 <
B015, BO17 > B019

Nota: El valor de frecuencia (velocidad) no esta permitido

ajustarse dentro del rango de la frecuencia de salto, si fué

definido. Cuando el valor de la frecuencia de salida esté dentro
de este rango, automéaticamente se ubicara en el valor mas bajo del
ancho del salto.
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	B005
	. 00 16 veces

	00
	B006
	0.00
	B007
	1.0
	B012/ B212
	I nominal de cada Inverter
	B013/ B213
	. 00 Par reducido

	01 / 00 / 00
	B015
	0.
	B016
	0.0
	B017
	0.
	B018
	0.0
	B019
	0.
	B020
	0.0
	B021
	01
	B022
	I nominal x 1.20 / 1.10 / 1.20
	B023
	1.00 / 15.00 / 1.00
	B024
	01
	B025
	I nominal x 1.20
	B026
	1.00
	B031
	01
	B034
	0.
	B035
	00
	B036
	06
	B037
	00
	B080
	180
	B081
	60
	B082
	0.50
	B083
	3.0
	B084
	00
	B085
	. 00 Japón
	. 02 USA

	01 / 02 / 00
	B086
	1.0
	B087
	. 00 Habilitada

	00
	B088
	00
	B090
	00
	B091
	00
	B092
	00
	B095
	00
	B096
	360/ 720
	B098
	00
	B099
	3000
	B100
	0.
	B101
	0.0
	B102
	0.
	B103
	0.0
	B104
	0.
	B105
	0.0
	B106
	0.
	B107
	0.0
	B108
	0.
	B109
	0.0
	B110
	0.
	B111
	0.0
	B112
	0.
	B113
	0.0
	C001
	18
	C002
	16
	C003
	03 / 13 / 03
	C004
	02
	C005
	01
	C011
	00
	C012
	00
	C013
	00 / 01 / 00
	C014
	00
	C015
	00
	C019
	00
	C021
	01
	C022
	00
	C026
	05
	C027
	00
	C028
	00
	C029
	00
	C031
	00
	C032
	00
	C036
	01
	C040
	01
	C041
	I nominal de cada Inverter
	C042
	0.00
	C043
	0.00
	C044
	3.0
	C061
	80.
	C070
	. 02 Operador digital

	02
	C071
	. 02 (Test)
	. 04 4800bps
	. 06 19200bps

	04
	C072
	1.
	C073
	. 07 7-bits

	7
	C074
	. 00 Sin paridad
	. 02 Paridad “odd”

	00
	C075
	. 01 1 stop bit

	1
	C078
	0.
	C081
	Ajustado en fábrica
	C082
	C083
	C085
	105.0
	C086
	0.0
	C087
	80.
	C088
	Ajustado en fábrica
	C121
	C122
	C123
	C091
	. 00 Mostrado

	00
	C101
	00
	C102
	00
	C103
	00
	H003/ H203
	Ajustado en fábrica
	H004/ H204
	. 2 polos
	. 6 polos

	4
	H006/ H206
	100.
	P001
	00
	P002
	00
	P044
	1.00
	P045
	01
	P046
	21
	P047
	71
	P048
	01
	P049
	0
	P050
	00 / 00 / -
	U001
	no
	U002
	no
	U003
	no
	U004
	no
	U005
	no
	U006
	no
	U007
	no
	U008
	no
	U009
	no
	U010
	no
	U011
	no
	U012
	no
	RV
	01
	CF1
	02
	CF2
	03
	CF3
	04
	CF4
	05
	JG
	06
	DB
	07
	SET
	08
	2CH
	09
	FRS
	11
	EXT
	12
	USP
	13
	CS
	14
	SFT
	15
	AT
	16
	RS
	18
	STA
	20
	STP
	21
	F/R
	22
	PID
	23
	PIDC
	24
	UP
	27
	DWN
	28
	UDC
	29
	OPE
	31
	SF1-SF7
	32-38
	OLR
	39
	ROK
	49
	RUN
	00
	FA1
	01
	FA2
	02
	OL
	03
	OD
	04
	AL
	05
	FA3
	06
	IP
	08
	UV
	09
	RNT
	11
	ONT
	12
	THM
	13
	RMD
	27
	00
	00
	OFF
	[O] - [L]
	x
	x

	ON
	[OI] - [L]
	x
	x

	01
	OFF
	[O] - [L]
	x
	x

	ON
	[O2] - [L]
	x
	v

	01
	00
	OFF
	[O] - [L]
	[O2] - [L]
	x

	ON
	[OI] - [L]
	[O2] - [L]
	x

	01
	OFF
	[O] - [L]
	[O2] - [L]
	x

	ON
	[O2] - [L]
	x
	v

	02
	00
	OFF
	[O] - [L]
	[O2] - [L]
	v

	ON
	[OI] - [L]
	[O2] - [L]
	v

	01
	OFF
	[O] - [L]
	[O2] - [L]
	v

	ON
	[O2] - [L]
	x
	v

	00
	-

	(no asignado a ningún terminal de entrada)
	[O2] - [L]
	x
	v

	01
	-

	Suma de [O] - [L] y [OI] - [L]
	[O2] - [L]
	x

	02
	-

	Suma de [O] - [L] y [OI] - [L]
	[O2] - [L]
	v

	00
	01
	03
	04
	05
	06
	07
	>
	A004 / A204
	>
	>
	>
	>
	>
	A061 / A261
	>
	>
	<
	A062 / A262
	<
	<
	B082
	<
	<
	<
	<
	>f-x, <f+x
	A063 ± A064 A065 ± A066 A067 ± A068 (Ver nota abajo)
	>f-x, <f+x
	>
	B112
	>
	>
	>
	>
	<
	B100
	>
	B102
	<
	>
	B104
	<
	>
	B106
	<
	>
	B108
	<
	>
	B110
	<
	B015
	>
	B017
	<
	>
	B019
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